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1. UVOD

1.1 Identifika éni Gdaje stavby
Néazev stavby: Cistirna odpadnich vod Velké&fRoéno a Dolany
Cést elektro a MaR

Misto stavby: Obec Velkétocno a Dolany
Kraj: Stedaiesky

Investor: OU Velké Fto¢no a Dolany
Odwtvi: Vodni hospoditvi

Charakter stavby: Novostavba + rekonstrukce stéichiCS
Zpracovatel PD: DBD CONTROL SYSTEMS, spol. sr.0.
Stupei PD: dokumentace pro v§bzhotovitele

1.2 Predmeét projektu

Predmeétem této projektové dokumentace pro &ylhotovitele jecast technologické elektro a MaR
pro fizeni technologigistirny odpadnich vod Dolany &rpacich stanic v obcich Dolany a Velké
Prito¢no.

Projekt feSi dodavku nového rozva@ technologického elektra a rozéad MaR (ozn&eni
rozvadice RM1) pro umisini fidiciho systému, kabelové navaznosti na st@@aakni cleny.

Projekt obsahuje obecny naviiidiciho systému RS) pro tizeni COV, poruchovou signalizaci
s hlaSenim meznich, poruchovych a havarijnichis@awvdalkovy penos vybranych provoznich a
poruchovych hlaSeni pomoci SMS na vybrana teléféista provozovatele.

Projektresi:
« navrhiizeni RTP
« technologicka elektroinstala€s®V
Projekt néesi:
» elektrickou gipojku
« stavebni elektroinstalacgOV
» kompenzaci &iniku
* hromosvod
e ptivod pro hlavni rozvas
Tyto ¢asti jsoureSeny v jing&asti této projektové dokumentace

1.3 Soupis podkladi ke zpracovani projektové dokumentace
e rozmerova a technicka dokumentace stavetdsti, poskytnuta zadavatelem

e Uzemni rozhodnuti, vydané odborem vystavby Madistraésta Kladno, od&eni
Uuzemniho planovani pagj. Vyst./2184/12-6/Hbz 11.09.2012
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* vyjadieni, vydané odborem vystavby Magistratdsta Kladno pod.j. OV/3711/13
z 02.09.2013

» technicka zprava zpracovana firmou AQUABOX, spalos

e pozadavky provozovatele (koncového uzivatele) dila

» technologickd schémata a projektova dokumentacazogicich profesi
» technicka data a Udajeizzeni, katalogové listyerpadel a snintéa

« platné normyCSN

1.4 Zkratky pouzité v projektové dokumentaci

MaR - neieni a regulace

RS - fidici systém nireni a regulace
sSwW - softwarové vybaveni

Cov - gistirna odpadnich vod

FM - frekvereéni menic

EZS - elektronicky zabezpevaci systém
¢cs - gerpaci stanice

SRTP - systéntizeni technologickych procies

2. ZAKLADNI ELEKTROTECHNICKE UDAJE
2.1 Druhy siti a napéti

2.1.1 COV Dolany
El. zaizeni technologi€ OV acasti elektroinstaknich rozvod

3 N+PE - 400/230V AC 50Hz AC, TN-S
Ovladaci obvody: 1 N+PE, 1x230V AC, 50Hz, TN-S

M¢fici a ovladaci obvody: 1 x 24VDC TN-S

2.2 Ochrana pired nebezpé&nym dotykovym napétim

) Zakladni ochrana v objekiiOV je provedena sanimnym odpojenim vadné&asti od zdroje
dle CSN 33 2000-4-41. Dopkova ochrana je provedena pospojovanim a proudowhmanti
s Ir=30mA, které jsou osazeny na zasuvkovych okhuzi

V sousta¥ 1x 24 VDC TN-S je provedena ochrana b&nyen nagtim.
Zarizeni vyZadujici ochranu krytem #p|i podminkyCSN EN 60529.

2.3 Hlavni a dopliujici pospojovani

V prostorachCOV bude provedeno hlavni a dapjici pospojovani v souladu s norm6$N
33 2000-4-41.
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Toto pospojovani bude tieno vodéem CY 16 mrh z/Z, ktery bude vyveden ze&shy PE
Z rozvadce RM1. \{odé bude pipojen a zasmikovan na jednotlivé kostry motbra ostatni el.
zarizeni technologi€ OV.

Vodice hlavniho a doplijiciho pospojové&ni budou ulozeny v kabelovych acassoubzne
s kabely pro napajeni motoa z&izeni technologi€OV.

2.4 Ochrana proti u¢inkam zkratovych proudua a piretizeni

Ochrana proti &inkam zkratovych proudl a petizeni je provedena jisticimi prvky — pojistky,
jistice dleCSN 33 2000-4-43.

2.5 Ochrana proti prepéti

Ochrana proti fepsti je realizovana ve vSecteth stupnich. Stupd. a Il. je realizovan ¥asti elektro
(v rozvadici RM1, ¢ast elektro).

Pro napajeniifistroju ¢asti meieni a regulace (napdjeci zdroje, transformatodyci systém apod.) je
v rozvad¢i RM1, ¢ast MaR, instalovanagptova ochrana lll. stugn

2.6 Stupen dulezitosti dodavky elektrické energie
Dle CSN 34 1610 — stupes. 3.

2.7 Kompenzace @iniku
Neni reSena v ramci projektu MaR a technologick&lkétra.

2.8 Protokol o uréeni vrgjSich vliva

Pri zpracovani projektové dokumentace jsme vychéazefirotokolu o uteni vrgjSich vliva, ktery je
k dispozici u objednatele.

3. CERPACI STANICE

3.1 Technologicky popis

Odpadni voda z obce Velkéiitd¢no a z obce Dolany bude zachycovana cigech cerpacich
stanicich a odtud pak buderpana daistirny odpadnich vod Dolany k #gténi. Pro sbr odpadni
vody budou slouzit celkerttyii ¢erpaci stanice:

« (S 1-¢erpaci stanice bude umisa v obci DolanyCerpaci stanice bude vybudovana
kompletrg nova, ¥etre privoda elektrické energie a technologicéésti

« (S 2- cerpaci stanice bude umisa v obci Velké Htocno. Odpadni voda z této
gerpaci stanice bude graviteé odtékat doCS 3. Tatoderpaci stanice tedy nefédena
v rdmci projektu MaR a elektro, protoze neni®ogazena zadnymi snitianifidicim
systémem.

« (S 3 - ¢erpaci stanice bude umisa v obci Velké Hto¢no, ulice Slunéni. Tato
cerpaci stanice bude vybudovana na &jigt stavajicicerpaci stanice, budou pouze
provedeny technologické Upravy a instalovano nogaveni technologigjdici systém
acast MaR

« (S 4 —¢erpaci stanice bude umisa v obci Velké Hto¢no, u rybnika v centru obce.
Tato cerpaci stanice bude vybudovana na &njet stavajicicerpaci stanice, budou
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pouze provedeny technologické Upravy a instalov@ne vybaveni technologi&dici
systém aast MaR

4. CISTIRNA ODPADNICH VOD DOLANY

4.1 Technologicky popis

Cistirna odpadnich vod bude realizovana jako nowbstaPo technologické strance je navrzen
pratoény systém sémito technologickymi stupni:

- Cerpaci stanice odpadnich vod

- strojnim mechanickérpdistenim s rozdlovacim objektem

- denitrifika¢ni nadrz

- nitrifika¢ni nadrz s jemnobublinnou aeraci

- vertikdIni dosazovaci nadrz

- kalovym hospod&tvim (aerobni stabilizace s jemnobublinnou aéraci

- chemickeé srazeni fosforu

- terciarni deisteni filtraci

- mérny objekt
Biologicky stup& se sklada ze dvou identickych parateliazenych technologickych linek, coz
umozni zprovozéni COV pii postupném pipojovani producetitna kanalizaci.

4.1.1 Cerpaci stanice odpadnich vod

Odpadni voda ifitéka nacistirnu odpadnich vodips vypinaci Sachtu oddilnou kanalizaéérpaci
stanice jec¢tvercového fiddorysu a je osazena dvojici ponornyédrpadel s Snekovym kolem (1
pracovni+ 1 zalozni), ktera budou ovladana plovgkavhladinovymi snimé& pres fidici systém
(automatické stdani, zaskok i poruSe, signalizace poruchy). Vit potrubicerpadel jsou
vyvedena fimo na mechanické&edisteni.

4.1.2 Objekt mechanického predéisténi

Objekt mechanickéhoipdisteni tvori kompaktni z&zeni, obsahujici lapdk pisku s vyhrnovacim
(odvodiovacim) Snekem a stra@jrstiranécesle, dopliné o lis na shrabky. VSechny komponenty jsou
integrovany v nadrzi, tvar@vspecial® navrzené pro optimalni fiok vody. Pisek je vyhrnovan
Sroubovym vynai&em do nadoby, ve které budou odvazeny k dalSidaaii Nadrz je vybavena
systémem na lapani tila jejich manualni odebirani, dale obsahuje autické&ajemné prutovéesle s
acinnym ¢isticim systémem stirani snadno \Wmtelnymi kart&i. Shrabky jsou vynaSeny Sroubovym
vynaséem do nadoby, ve které budou odvazeny k dalSidésii Jemné&tesle jsou vybaveny
proplachem, fipojenym na centralni rozvod vody. Celek ma vlakmyt proti zapachu. a je vybaven
havarijnim obtokem.

Zatizeni pracuje santong, je ovladano vlastnim rozvatkem, ze kterého bude vyvedena porucha do
hlavniho rozva&e.

Za mechanickym igdisténim je umisin rozctlovaci objekt, ktery 8i natok gedistenych vod na
dvé shodné paraletritazené biologické linky,

4.1.3 Biologicke ¢isténi
Mechanicky pediisténa voda natéka do sdruzeného objektu biologickéteni, fazenému do dvou
shodnych paralelnich linek. Voda gravité protéka ¢mito technologickymi stupni:
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Denitrifika ¢éni nadrz
V tomto technologickém stupni se voda misi s aki@nym kalem (vznika tzv. akti¢ai snes), ktery
je do nadrze&erpan z nitrifik&ni nadrze (vnini recirkulace) a dosazovaci nadrzeg(8nrecirkulace).
Potebna homogenizace $si je zabezpgna mechanickym michdnim ponornym vrtulovym
michadlem. Provoz michadla je mozno nastavit cydd®w fidicim systému. Z denitrifikai nadrze
pritéka aktiv&ni smés do nitrifikatni nddrze otvorem u dna.

Nitrifika ¢éni nadrz
V nitrifika¢ni nadrzi dochézi zarpomnosti kysliku k odstreovani organického zigteéni a k oxidaci.
Nitrifikacni nadrz je provzdu®vana a michana jemnobublinnym &eien systémem. Vyrobu
tlakového vzduchu zabezpge dmychadlo (2 pracovni + 1 zalozni). Dmychadiauj opatena
protihlukovymi kryty a jejich provoz jéizentidicim systémem s moznostiéniho ovladani (zaskok
zalozniho dmychadla fp poruSe, signalizace poruchy, ¢ni pepinani provozu pracovniho
dmychadla). Regulace vykonu dmychadel jéesp frekverni neni¢, ktery ovlada ot&ky
elektromotoru. Regutmim prvkem je kyslikova sonda, kter&iinokamzitou koncentraci kysliku a
signalem, zpracovanyridicim systémem, ovlad&gs frekvetni meni¢ vykon dmychadel tak, aby
byla v n&drzi udrzovana pozadovana koncentraceugiapeho kysliku (2-4 mg/l).

Recirkulace aktivéni snesi z nitrifikacni nadrze do denitrifikani nadrze (potrubni rozvod viii
recirkulace ) je hydropneumatickyrerpadlem, poh&mym vzduchem z centralniho rozvodu
stlateného vzduchu.

Dosazovaci nadrz

V tomto technologickém stupni dochazi k separadivakaného kalu od wystené vody. Kal se
gravitainé separuje u dna nadrze, odkud¢grpan ponornymterpadlem do denitrifikeani nadrze
potrubnim rozvodem vratného kalu s moznogépputicerpani elektricky ovladanou armaturou do
kalojemu potrubim fgbyt&ného kalu. Vyisténa voda odtéka z hladiny dosazovaci nadigs plrny

Zlab se stavitelnou hranou a nornodnsu proti Uniku plovoucich ®istot do odtoku.Cerpani
vratného kalu jefizeno cyklicky ¢aso¢ ztidiciho systému.. Dosazovaci nadrZz je déle vybavena
systémem na @@rpavani plovouciho kalu z hladiny. Plovouci kalégrpan hydromechanickym
cerpadlem s moznostiduniho/automatického ovladani do nitrifikd nadrze.

4.1.4 Kalové hospoddstvi

Kalové hospoddtvi tvai provzdusiovana nadrz aerobni stabilizace kalu — kalojenrakje spoléna
pro ol biologické linky. Systém provzdidvani je shodny s nitrifikani nadrzi, tlakovy vzduch je
dodavan samostatnym dmychadlem.

V kalojemu dochéazi dale ke grawitamu zahuovani kalu (vypnuti provzdiévani solenoidovym
ventilem ged cerpanim pebyte&ného kalu a odtahem kalu). Kalova voda z kalojemsyedena
gravitainé pres rozdlovaci objekt zpt do cisticiho procesu. V kalojemu je potrubi kalové vody
osazeno nornou &tou, ktera zabraije odtoku pipadného plovouciho kalu. iébyte&ny kal je
odcerpavan fekalnim vozem a dovazen k dalSi likvidaci.

4.1.5 Terciarni docisténi
Biologicky vycistén4 voda odtékd z hladiny dosazovacich néadrzi r@étef d@isteni — gravit&ni
filtraci, kterou zabezp®ije automaticky mikrositovy bubnovy filtr. Filtraidtéka gravitéené pres
mérny objekt do recipientu, K asku filtra¢nich plachetek se pouZziva filtratu, zachycené meické
necistoty jsou oderpany zpt pies rozdlovaci objekt na biologicky stupe Zatizeni pracuje

sam@inng, je ovladano vlastnim rozvatem, ze kterého bude vyvedena porucha do hlavniho
rozvadce.

DBD CONTROL SYSTEMS, spol. sr. o. 7/18



01.4-D-23271-BAR-ZPR-001-01-Technologie - COV Dglatoc 11/2013

4.1.6 Chemické hospodistvi pro srazeni fosforu

Vzhledem k zvySenym pozadawk na kvalitu vyiSttné vody bude instalovano chemické
hospodéstvi pro srazeni fosforu 40 % roztokem siranu Z@€lea. Srazedlo bude skladovano
v plastové kruhové dvouplédvé nadrzi s vodoznakemdcadlem piriniku do meziprostoru plastze
které bude davkovano dvojici membranovych davkaretérpadel (pracovni+zaloha) s analogovym
ovlddanim do natoku dosazovacich nadrtidd&¥kem sradZedla do odpadni vody vznikne chemicky
kal, ktery bude odtahovan ze systému spoliebyiegnym biologickym kalem.

Zarizeni pracuje sandmné, je ovladano vlastnim rozv&atem, ze kterého budou vyvedeny signaly do
hlavniho rozva&e. Davkovani budéizeno dle mnoZzstvi vypousté vody zCOV, které bude @teno
v mérného objektu.

4.1.7 Meérny objekt

Na odtokové kanalizaci je vzorkovaci a dalerma Sachta prefabrikovana betonova Sachta DN 1000,
osazena Parshallovym Zlabem s ultrazvukovou sondauprincipu vysSky hladiny odtékajici vody

v presré definovaném profilu se provadiéheni okamzitého fitoku a jeho periodickou sumaci
vypocet vypousineého mnozstvi wystenych vod. OB méiené veléiny (aktualni pétok a celkové
mnoZstvi vypu&nych vod) budou zobrazeny v mistnosti obsluhy.

4.2 Cast elektro

4.2.1 Napajeni rozvadéée MaR a elektro (RM1)

Privod elektrické energie do objekiOV neni pedmétem této dokumentace.iiRod elektrické
energie, instalace elektrém a stavebni elektro jgeSeno v jinychcastech této projektove
dokumentace.

Rozvadc¢ technologického elektra, ktery bude ozra RM1, bude napajentimo z elektromrného
rozvadée, ktery bude umigh na hranici pozemk@OV. Vykopové prace pro napajeci kabel zajisti
stavebnicast. V rozva&i RM1 budeieSena pepitova ochrana I. a Il. stupnnapajeni a ovladani
vSech pohoin a akinich ¢lend technologie, napdjerasti MaR a napajeni stavebni elektroinstalace.
Kompenzace d&iniku neni poZzadovana.

4.2.2 Rozvadké RM1

Rozvadé RM1 bude napdjen z elektrémého rozvagke COV a bude umigh na velig COV.
Rozvad¢ RM1 bude sestavat ze dvou poli — v jenom poli ludmistny vSechny jistici a spinaci
prvky pro napajeni vSech pohoierpadel, dmychadel a dalSich elfizani technologie a stavebni
elektroinstalace objektiOV, ve druhém poli bude uméstacast MaR aidici systém.

Na dveich rozvadée RM1 mohou byt umisty ovladaci a signalizai prvky pro ovladani pohdn
cerpadel, dmychadel a dalSich eltizani technologi€_OV. Popis ovladani je uveden v nasledujicich
kapitolach.

Seznam zdzeni (technologickéast), které budou napajeny z roz&& RM1 je uveden v nasledujici
tabulce:

Seznam instalovanych ¥&zeni

Oznafeni Ovladana a napéjeni z#izeni Napéti (VAC) Prikon (kW)
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M1 Cerpadlo odpadni vody &erpaci stanice 400 VAC 15
M2 Cerpadlo odpadni vody &erpaci stanice 400 VAC 15
M3 Rozvad¢ hrubého pedsisténi 400 VAC 2,5
M4 Michadlo — nadrz denitrifikace 1 400 VAC 1,75
M5 Michadlo — nadrz denitrifikace 1 400 VAC 1,75
M6 Cerpadlo kalojem 230 VAC 0,5
M7 Cerpadlo — dosazovaci nadrz 1 400 VAC 0,75
M8 Cerpadlo — dosazovaci nadrz 2 400 VAC 0,75
M9 Rozvad¢ — bubnovy filtr 400 VAC 1,53
M10 Dmychadlo nitrifikace 400 VAC 4,0
M11 Dmychadlo nitrifikace ¥izené FM 400 VAC 4,0
M12 Dmychadlo nitrifikace ¥izené FM 400 VAC 4,0
M13 Dmychadlo kalojem 400 VAC 2,2
M14 Uzaviraci armatura — vzduchové potruhi 230 VAC 0,1
M15 Uzaviraci armatura — vzduchové potrubi 230 VAC 0,1
M16+M17 | Chemické hospodstvi — sodast rozvadce 230 VAC 1,0
M18 Uzaviraci armatu,ra - v[atny kal 230 VAC 0.1
z dosazovaci nadrze 1
M19 Uzaviraci armatu’ra - v[atny kal 230 VAC 01
z dosazovaci nadrze 1
M20 Uzaviraci armatu’ra - v[atny kal 230 VAC 01
z dosazovaci nadrze 2
M21 Uzaviraci armatu,ra - v[atny kal 230 VAC 0.1
z dosazovaci nadrze 2
M22 Cerpadlo — spadi&t 230 VAC 0,55
M23 Méieni — nérny objekt 230 VAC 0,1
SVia Soleniodovy ventil — dosazovaci nadrz 1 230 VAC 0,1
SV1b Soleniodovy ventil — dosazovaci nadrz 2 230 VAC 0,1
Napajenitidiciho systému 230 VAC 1

Celkovy instalovany vykon:
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400 VAC /50 Hz - 26,23 kW
230 VAC /50 Hz - 3,95 kw
Cinitel sowastnosti: 0,8

Cast stavebni elektroinstalacer@Sena v samostatiiésti této projektové dokumentacéestoze bude
z&leréna do rozvag&ke RM1 technologického elektra, ze kterého budei palpajena.

4.2.3 Ovladani ¢erpadel, dmychadel i ostatnich el. 24zeni technologieCOV

Okruhy k jednotlivym motaim ¢erpadel, dmychadel a ostatnim ekizenim technologi€ OV budou
provedeny kabely CYKY event. JYTY. Kabely budou dmovany dle vykonu jednotlivych el.
zaizeni a ulozeny v kabelovych trasach.

Motorovy vyvod procerpadlo (dmychadlo) bude sestavat z motorového Stfieu (ochrana proti
zkratu a petizeni motoru) a styka. Motorové spouste a stykde budou vybaveny pomocnymi
kontakty pro signalizaci stévdo tidiciho systéemu. Ovladaci okruh pro kazdy motorgyyod bude
jiStén samostatnym jistem.

Vykon dvou dmychadelipnitrifika¢ni nadrz (M11 a M12) budézen prosiednictvim frekvetiniho
meénice v zavislosti na ¥feném mnoZzstvi kysliku. Frekvém meéni¢ bude dodan detré vstupni
motoroveé tlumivky, bude vybaven ovladacim panelebu@e umo#ovat ovladani jak prosdnictvim
binarnich a analogovych sigi@ RS, tak progednictvim komunikace Modbus.

Externi zasuvkové okruhy profipojeni genosnych zdzeni v arealuCOV budou chragny
proudovymi chranii s Ir=30mA.

Ovladanicerpadel a dmychadel bude umé&iao ve dvou rezimech — Automaticky nebo Méstxolba
mezi €mito rezimy bude realizovana pretinictvim gepin&t. Prepingde mohou byt umighy na
dvetich rozvadée RM1 nebo v mistnich ovladacichtigkach gimo u pohod (umis€ni bude dle
pozadavk provozovatele technologie).

V piipact ovladani v Automatickém rezimu bude pohon ovlad&fdiciho systému a budou glin
funkéni vSechny technologické vazby a blokady. Autonksticezim je uteny pro trvaly provoz
technologie.

V piipact ovlddani v Ranim reZzimu bude pohon ovladan piesinictvim riénich oviddacich pruk
obsluhou (tlaitka START/STOP fipadré ovlada&e ZAP/VYP). Technologické vazby a blokady jsou
pak plre¢ v kompetenci obsluhy Faeni. Réni rezim je u¥eny pouze pro testovani a zkouskypadel

a dmychadel, nikoliv pro trvaly provoz technologie.

Cerpaci stanice

V cerpaci stanici budou instalovanaé¢dterpadla odpadni vody. Ovladatgrpadel bude umozno
jednak Mist®, jednak Automaticky #idiciho systému. V automatickém rezimu budimrpadla
ovladana od plovakovych snigiiahladiny odpadni vody #erpaci stanici.

Vyhodnocovaci relé pro sniea pffisaku a teploty vinutéerpadel jsou sasti dodavkyerpadia.
Tato relé budou umi&ta v rozvadci RM1 a budou zapojena do ovladaciho okrabrpadel.

Hrubé predéisténi
Hrubé gedisteni bude fizeno samostatnynfidicim systémem, ktery je s&sti technologie.

Z rozvadée RM1 bude pouze napajen rozé&tirubého pectisténi. Dotidiciho systém@OV budou
piipojeny signaly o stavu technologie hrubéliedisteni (Provoz, Porucha)

Denitrifikace
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V nadrzich denitrifikace budou umdsb michadla. Michadla budou ovladana pouzédiziho
systému dle nastaveného cyklického programu.

Vyhodnocovaci relé pro snia pfisaku a teploty vinuti michadel jsou gasti dodavky michadla.
Tato relé budou umi&ta v rozvadci RM1 a budou zapojena do ovladaciho okruhu michadl

Nitrifikace

Nitrifika¢ni nadrz je provzdu®vana dmychadly. Vykon dvou zé&i tinstalovanych dmychadel je
ovladam prosednictvim frekvetinich neni¢a v zavislosti na mnozstvi kysliku v nitrifikai nadrzi.
Treti instalované dmychadlo je provozovano bez fre&wiho nenice. Na vzduchovém potrubi na
vytlaku dmychadel jsou instalovany dklapky, tak aby bylo mozné vyuzivat dmychadla jeanui
druhougistici linku. VSechny pohony nitrifikace (dmychadlklapky) jsou ovladany pouzeiidiciho
systému.

Dosazovaci nadrze

V kazdé z dosazovacich nadrzi je instalovempadio pro z§tné ¢erpani kaluCerpadla je mozné
ovladat jednak Mistha nebo Automaticky #diciho systému. Na vytlaku kazdéh@ezpadel jsou
instalovany d¢ klapky, které slouzi ke shrovani kalu bd’to do kalojemu, nebo do denitrifikai
nadrze. VSechny klapky bude mozné ovladat Misthutomaticky ztidiciho systému.

Provzdusani dosazovacich nadrzi je realizovano geastictvim solenoidovych veniil ketré budou
ovladany pouze #diciho systému dle nastaveného cyklického programu

Vyhodnocovaci relé pro sniea pffisaku a teploty vinutéerpadel jsou sasti dodavkyerpadia.
Tato relé budou umi&ta v rozvadci RM1 a budou zapojena do ovladaciho okrabrpadel.

Kalové hospod&stvi

V kalojemu bude instalovano kolovEerpadlo pro zgtné cerpani kalu. Ovladanéerpadla bude
umozréno jednak Mistsy, jednak Automaticky #idiciho systému. V automatickém rezimu bude
cerpadlo ovladano od plovakovych snitindladiny kalu.

Vyhodnocovaci relé pro sniea pffisaku a teploty vinutéerpadla jsou sasti dodavkyerpadia.
Tato relé budou umi&ta v rozvadci RM1 a budou zapojena do ovladaciho okrabrpadia.

Chemické hospodéstvi

Chemické hospodstvi budeieSeno jako dodavka ,na &li Z rozvadi¢ce technologického elektra
bude pouze napéjeno. Diiciho systém’OV budou penaseny provozni stavy (Provoz, Porucha),
z tidiciho systém@ OV bude do chemického hospdskéi prenasen signal o fioku vyisténé vody
meérnym objektem (signal 4...20 mA) — pro regulaci vykaiavkovacickterpadel.

Docisténi
Docisteni bubnovym filtrem budetfizeno samostatnyntidicim systémem, ktery je s@asti

technologie. Z rozvage RM1 bude pouze napajen roz¥&dbubnového filtru. Daridiciho systému
COV budou pipojeny signaly o stavu technologie (Provoz, Poa)ch

Vycéisténi voda tée pres spadista nmeérny objekt ven £0V.

Ve spadisti je instalovanterpadlo uzitkové vody, které bude ovladano pasbtictvim automatického
pritokoveho spinge. V rozvadei technologického elektra bude provedeno pouzenijistohoto
¢erpadla, dgidiciho systtm@OV nebude tot@erpadlo pipojeno.
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4.3 Systém néieni a regulace

4.3.1 Ridici systém

Ridici systém bude umist v druhém poli rozvagie RM1 na velis COV. Ridici systéme bude
napajen z prvniho pole rozva@ RM1, ges zalozni zdroj. K zalohovatidiciho systému a jeho
piisluSenstvi (radiomodemy apod.) budou pouZzity zag@mé gelové akumulatory 2x12V o kapacit
MIN 20Ah. Okruh dobijeciho zdroje musi byt s odp@gem, proti zamezeni Uplného vybiti a@mi
akumulatod.

Ridici systém pro ovladani a monitorovani technaat®V bude koncipovan jako pirautomaticky.
Cela technologieCOV bude pl bezobsluzna, pouze sd&snym dohledem operatora. Stavy
technologie, atnich ¢lend, métfeni a dalSi udaje budou zobrazeny na operatorsk@relyy pipadre
prostednictvim signalek nebo dalSich zobrazavénag. vyhodnocovacich jednotekétieni apod.) na
dvetich rozvadéce RM1 nebo fimo v technologii. Pouzityidici systém musi spbvat zejména
nésledujici podminky a charakteristiky:

- modularita

snadna rozgielnost o dalSi Ppadné vstupy a vystupy

jednoducha instalace a udrzba

komunikani schopnosti — komunikace Ethernet pi@nws dat na operatorsky panel a
radiomodemy, komunikace Modbus pro navaznost nevér@ni menice a telemetrickou
stanici

Pouzity operatorsky panel bude uramstna dvéich rozvadée RM1. Bude se jednat o barevny
dotykovy panel s minimalnim rozfrem obrazovky 7”. Panel bude ranumozovat zobrazeni
poruch technologie na samostatné poruchové strarodrazeni grafméienych hodnot (minimatn
za uplynulych 24 hodin).

Vstupy a vystupyidiciho systému budou realizovany na ¢tawé drovni 24 VDC, vSechny vystupy
RS budou pipojeny ges oddlovaci relé (civka 24 VDC / kontakt 2A). Analogos@naly budou
piipojeny signalem 4...20 mA.

Do ftidiciho systému budou fipojeny signaly od vSech &kich ¢leni (¢erpadel, dmychadel,
solenoidovych ventil, navaznost na FM apod.), vSechny sriendladin v jimkadch a vSechna
analogova réfeni (mnozstvi @ pritok Parshallovym Zlabem).

Ridici systém, datovyipnos a vybaveni rozvate datového fenosu musi byt kompatibilni se
stavajicimi systémy budouciho provozovatele. Réuzomuniké&ni protokoly pro penos dat musi

byt kompatibilni se stavajicimi systémy a se softwgm rozhranim vizualizace provozovatele
(dispeinku).

Od kazdého z instalovanych poliorkteré budou ovladanyiidiciho systému, budou dofidiciho
systému fipojeny nasleduijici signaly:

- signalizace stavu ZAPNUTO

- signalizace stavu PORUCHA

- signalizace fepnuti do automatického rezimu AUTOMAT
- povel na zapnuti pohonu ZAPNOUT

Pro pohony dmychadel pro nitrifigai nadrz (M11 a M12), které buddizeny prostednictvim
frekvertniho nenice, bude navic dBS gipojeno ovladani elektrického vyvodu pro frekgehmenic
(ve stejném rozsahu jako pro pohon tj. 3 binarmiipys a 1 binarni vystup) a vazba pro ovladani a
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fizeni frekveiniho nenice (signalizace ZAPNUTO a PORUCHA, povely ZAPNOUV¥4PNOUT,
analogovy vystupni signal 4...20 mA pitezeni FM a analogovy vstupni signél 4...20 mA jako
skute&ny vykon FM).

Méteni hladiny v nadrzickOV bude realizovano prdsinictvim binarnich plovakovych snitia
hladiny.

MnoZstvi Q a teplota v nitrifikéni nadrzi a pitok Parshallovym Zlabem na vystup®V budou
meieny analogovymi snindase signalem 4...20 mA diadici systému.

Ridici systém bude row zaji¥'ovat p“renosvsignﬁi do telemetrické stanice a&lsignah z ¢erpacich
stanic Dolany a Velkétocno (CS1,CS3 aCS4)

4.3.2 Méreni hladin v jimkach a nadrzich

Provozni, minimalni a maximalni hladiny v jimkacma&drzich budou hlidany plovakovymi sniina
VSechny snim& budou pipojeny na vstupyidiciho systému a budou signalizovany na operagonsk
panelu.

Snima&e budou vybaveny ippinacim kontaktem a budou zapojeny tak, aby byaehavana
bezpeénostni funkce sninta (tzn. snim& minimalni hladiny budou mit dRS gipojeny spinaci
kontakt, snim& maximalni hladiny budou mit dRS pipojeny rozpinaci kontakt). Signaly od
snim&a minimalni/maximalni hladiny budou ro¥h pouzity k ochra# (ptipadré blokovani chodu)
piislusnych¢erpadel.

4.3.3 Meéreni kysliku a teploty v nitrifika éni nadrzi

V nitrifika¢ni nadrzi bude realizovanoéieni mnozstvi @a teploty vody. Mieni bude fipojeno na
vstup tidiciho automatu prosgdnictvim signalu 4...20 mA. Btena hodnota bude zobrazovana na
vyhodnocovaci jednotcedfeni a roviz na operatorském panelu.

Pfi automatickém provozu dmychadel v aktimanadrzi bude tato &ena hodnota slouZzit k regulaci
jejich vykonu.

Mnozstvi Q v aktivatni nadrzi bude rowf prostednictvim telemetrické stanicerfgmaseno do
nadazeného systému.

4.3.4 Meéreni pritoku Parshallovym Zlabem — nérny objekt

Na odtokové kanalizaci OV bude osazena prefabrikovan&rmé Sachta DN1000 (zajisti stavba),
ktera bude osazena Parshallovym Zlabem s ultraxaukeondou. Sonda bude vybavena analogovym
vystupem 4...20 mA pro #iieni vySky hladiny odtékajici vody a pulsnim bin&rniystupem pro
bilancovani proteklého mnoZzstvi odtékajici vodydicim systému.

Na principu vysky hladiny odtékajici vody vegsré definovaném profilu se provadi éreni
okamzitého pitoku a jeho sumaci vyget vypoustného mnozstvi wistenych vod. Ob meiené
veliciny (aktualni pétok a celkové mnozstvi vypoustych vod) bude mozZno zobrazit na
vyhodnocovaci jednotce snitieaa operatorském panelu na rozadT1.

Okamzité mnozstvi odtékajici vody bude r&npiipojeno na vstup do rozvatk chemického
hospodéstvi pro ovladani davkovacicerpadel chemikalii.

4.4 EZS
Provozni objek€OV bude zabezgen prostednictvim elektronického zabezwaciho systému.

EZS bude napajen ze zalohovaneho ¢tiap rozvadce fidiciho systému DT1 a bude sestavat
z hybridni ustedny s pidavnym komunikatorem. Ugtdna bude navic vybavena:
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- zalohovym akumulatorem 12V/2,6Ah

- GSM komunikatorem proipnos informaci (ndp o naruSeni objektu) na zadana
telefonnicisla.

- klavesnici pro ovladani a programovani systému EZS

EZS bude vyhodnocovat signaly ze snftnpohybu a detektéroteweni a bude vybavena venkovni
sirénou pro signalizaci naruseni objektiedpokladame, Ze v objektu bude instalovano 6 kekétmat
pohybu a 3 ks detektoru otewi.

EZS bude mit vyvedeny signaly diaiciho systému (zabezfamno, poplach), které se budotepaset
na dispéink provozovatele.

4.5 Pienosy signak
Ridici systém instalovany rstirné odpadnich vod bude zaj@vat nasleduji fenosy signd:

- sker dat zeerpacich stani€S1 — DolanyCS3 — Velké Fto¢no, Slunéni ulice a
CS4 — Velké FEtoeno, U rybnika

- prenos dat do na@dzeného systému provozovatele
Shér dat z ¢erpacich stanic

Z &erpacich stanic budou diliciho systémiOV prenaseny informace o stavarpadel a hladin na
¢erpacich stanicich a poruchové stavy. Tyto stawyohuzobrazovany na operatorském panelu na
dvetich rozvadce MaR

Prenos dat do nadlazeného systému provozovatele

Ridici systému bude ro¥ha zaji¥ovat fenos dat £ 0V na dispeéink. Pouzité komunikéni protokoly
pro prenos dat musi byt kompatibilni se stavajicimi systé& se softwarovym rozhranim vizualizace
provozovatele (disgénku).

Piipadné HW¢i SW Gpravy na strandispeinku provozovatele nejsourgddmétem realizace tohoto
dila a steji tak i Upravy a rozgéni stavajicich monitorovacich aplikaci na displeu o COV Dolany.

Modemy pro penos dat budou napajeny ze zalohovanéhéthapozvadci RM1.

Hodnoty pFenaSené do n#&akzeného systému se budoueghvat v nastavenych intervalech.
V okamziku gednastavenych meznich hodnot se vSak vzdy aktpiigeos dat okamzita dojde i
k rozeslani varovnych SMS zprav.

5. VSEOBECNE POZADAVKY

5.1 Dodavka za&izeni

Pristroje a regukeni prky musi byt vybirany s ohledem na jejicit@ip uspadani a kvalitu takovym
zpisobem, aby spbvaly podminky pro bezgaé a spolehlivéizeni technologie.

Pristroje musi byt konstruovany z matetiabdolavajicich korozivnim dinkim médii, se kterymi
prijdou do styku.

Pt osazeni réricich a regulénich prvki je nutné dodrzet montazni podminky vyrobce.

VSechna z#zeni, kterd budou umésta na volném prostranstvi, musi byt ckréan proti vigjSim
vlivam, jako jsou nafpklad powtrnostni vlivy, atmosféricka koroze, apod., musit lgodany
v odpovidajicim stupni kryti.

VSechny pistroje musi byt umishy tak, aby byly gistupné pro udrzbu &ipadné opravyi kalibraci.
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VSechny pistroje musi byt ozrigny trvale pipojenymi Stitky s popisem a povrchem odolavajicim
okolnimu progiedi.

Zadané hodnotyasové a spinaci meze buddegnitem SW a budou upsreny bshem uvadni do
provozu provozovatelem.

5.2 Obecné pozadavky pro dodavatele technologii

Provedou instalaci veSkerychcalich ¢leni a technologickyckitidel na technologicky systém, montaz
navarki pro nefici cidla, dodaji vSechny technologickaizeni podle specifikace a pozadavk
piedanych projektanty jednotlivych technologii.

Stavba:

- provede veskeré vykopoveé a zemni prace v soutiisosstalaci kabél (pfivodni kabel
pro COV, napajeci kabel pro rozv&dRMO, apod.)

- zajisti phrazy e zdi objekh pro silové a ovladaci kabely a po instalaci kalmravu a
za&isteni prichodi
Provozovatel:
Bude spolupracovatipvystaviE fidiciho systému.
Generalni dodavatel:
V prabéhu realizace zajisti séinnost mezi profesemi.

5.3 VSeobecna ustanoveni

Pti vSech pracich na elektrickémiizeeni je dodavatel povinen postupovat podle pldtngorem,
piedpigi a provoznich pokyin Tyto pokyny vSak nenahrazuji platnéeg@pisy a normy, pouze je
prohlubuji, event. vysitluji. Ustanoveni prozatimnich provoznich pokynusi byt v praxi dopkna
provoznimi pedpisy jednotlivych vyrobiczaizeni.

5.4 Vykresova dokumentace

Ke kazdému elektrickému #iaeni musi dodavatel MaR a elektrilgzit vykresy skuténého stavu.
Dokumentace budei@dana provozovateli pro geby adrzby. VSechny po@di zmény musi byt do
této dokumentace zakreslenye®avaci dokumentace musi odpovidat sinému provedeni stavby.

5.5 Revize elektrického z&izeni

Po provedeni vSech elektroinstadech praci musi bytipd uvedenim do provozu provedena vychozi
revize. Powieny pracovnik musi v pravidelnych intervalech diEN EN 60079-17 (33 15 00)
provadt revizi el. Z&izeni a zaznamy o vysledcich revizi vést v knizeonea reviznich kartach.

6. SOUPIS POUZITYCH NOREM

CSN EN 61293(33 0150) — Elektrotechnickéiguipisy — Oznéovani elektrickych zdzeni
jmenovitymi Udaji vztahujicimi se k elektrickémupdgeni — Bezpaostni poZzadavky

CSN EN 60445 ed.433 0160) — Z&kladni a bezp®stni principy pro rozhraiovek — stroj,
znaeni a identifikaci — Identifikace svorekgunméti, kondi vodict a vodt.

CSN 33 0165 Elektrotechnické fedpisy. Zn&eni barvami nebogislicemi. Provadci
ustanoveni

CSN 33 0166 ed.Dznaovani zil kabel a ohebnychigir
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CSN EN 60073 ed.233 0170) - zZakladni a bezp®stni zasady pro rozhra#lbvék-stroj,
znaeni a identifikaci - Zasady kédovaniegal/acu a ovladaa.

CSN EN 60447 ed.233 0173) - Zakladni a bezp®stni zasady pro rozhra#lbvék-stroj,
znaeni a identifikaci - Zasady pro ovladani.

CSN EN 6052933 0330) - Stuphochrany krytem (kryti IP kdd)

CSN EN 61140 ed.233 0500) — Ochranai@d Urazem elektrickym proudem — Spoié
hlediska pro instalaci a #aeni

CSN 33 1500- Elektrotechnické i@dpisy. Revize elektrickych Haeni.

CSN 33 2000-4-41ed.2. Elektrické instalace nizkého riip- Cast 4-41: Ochranna opahi
pro zajiséni bezpeénosti - Ochranaied Urazem elektrickym proudem

CSN 33 2000-7-729 Elektrické instalace nizkého riip- Cast 7-729: Z#Hzeni jednotelova a
ve zvlastnich objektech - Wky pro obsluhu nebo udrzbu

CSN 33 2000-5-52- Elektrotechnické iedpisy — Elektrickd Zézeni — Vykir a stavba
elektrickych z#izeni. VykEr soustav a stavba vedeni.

CSN 33 2000-5-537 Elektrotechnické fedpisy - Elektricka zdzeni -Céast 5: Vykr a stavba
elektrickych z#izeni - Kapitola 53: Spinacitédici pristroje - Oddil 537: fstroje pro odpojovani a
spinani

CSN 33 2000-4-46 ed.2Elektrotechnické fedpisy - Elektricka zézeni -Cast 4: Bezp&nost
- Kapitola 46: Odpojovani a spinani

CSN 33 2000-5-523 ed.2Elektricka instalace budov — Véba stavba elektrickych aeni —
Dovolené proudy v elektrickych rozvodech.

CSN 33 2000-5-54 ed.2 Elektrické instalace nizkého riip- Cast 5-54: Vybr a stavba
elektrickych z#izeni - Uzem#ni, ochranné vode a vodie ochranného pospojovani.

CSN 33 2000-6- Elektrické instalace budovGast 6: Revize
CSN 33 2030- Elektrostatika - Sgtnice pro vylodeni nebezp# od statické elekiny

CSN 33 3015- Elektrotechnické iedpisy. Elektrické stanice a elektrick&izani. Zasady pro
dimenzovani podle elektrodynamicke a tepelné odimii zkratech

CSN 33 2180- ElektrotechnickéiedpisyCSN. Ripojovani elektrickych Hstroji a spotebici

CSN 33 2190- Elektrotechnické iedpisy. Ripojovani elektrickych stréj a pohoii
s elektromotory

CSN EN 50110-1 ed.234 3100) — Obsluha a prace na elektrickyatizeai.

CSN EN 50110-334 3100) — Obsluha a prace na elektrickydfizeai (narodni dodatky)
CSN 73 6005 Prostorové usgéadani siti technického vybaveni

CSN 73 0848 Pozarni bezgmost staveb - Kabelové rozvody

CSN 33 2000-4-482 Elektrotechnické if@dpisy — Elektricka Zézeni —Céast 4: Bezp&nost -
Kapitola 48:VylEr ochrannych opé&eni podle vajSich vlivii — Ochrana proti pozaru v prostorach se
zvlastnim rizikem nebo nebezfm

CSN 33 2312- Elektrotechnickéiedpisy. Elektricka zézeni v halavych latkach a na nich

CSN EN 60079-0 ed.333 2320) — Vybusné atmosféryCast 0: Z#izeni - V3eobecné
pozadavky
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CSN EN 60079-10-1- Vybu3né atmosféry €ast 10-1: Ukovani nebezpmych prostol -
Vybusné plynné atmosféry

CSN EN 60079-10-2 Vybu3né atmosféry €ast 10-2: Ukovani nebezpmych prostol -
Vybusné atmosféry s Havym prachem

CSN EN 60079-14ed.3 (33 2320) - Elektricka zézeni pro vybusnou plynnou atmosféru.
Elektrické instalace v nebezjmg/ch prostorech (jinych nezikhich)

CSN EN 60079-20-1 Vybudné atmosféry €ast 20-1: Materidlové vlastnosti pro klasifikaci
plyni a par - ZkuSebni metody a data

CSN EN 60079-25 ed.2 Vybudné atmosféryGast 25: Jiskroy bezpéné elektrické systémy

CSN EN 13463-5 ed.2 Neelektricka z#izeni pro progedi s nebezgém vybuchu -Cést 5:
Ochrana bezg@ou konstrukci "c"

CSN ISO 3511-1- Méfeni, fizeni a pistrojové vybaveni technologickych proges
Schematické zobrazovanCast 1: Zakladni pozadavky.

CSN I1SO 3511-2- Méfeni, fizeni a pistrojové vybaveni technologickych proges
Schematické zobrazovanCast 2: Roz$eni zakladnich pozadaftrk

CSN 1SO 3511-4 - Méfeni, fizeni a pistrojové vybaveni technologickych proges
Schematické zobrazovaniCast 4: Zakladni zriky pro fizeni proce$ pccitacem, rozhrani a sdilené
zobrazovaci &idici funkce

CSN EN 81346-1- Primyslové systémy, instalace afizeni a pimyslové produkty - Zasady
strukturovani a referéni ozn&ovani -Cast 1: Zakladni pravidla

CSN EN 81346-2 Primyslové systémy, instalace afizeni a ptimyslové produkty - Zasady
strukturovani a referéni ozn&ovani -Cast 2: Fidéni predneta a kody tid

Zakong. 183/2006 Sbh., stavebni zakon.
Zakong¢. 262/2006 Sh., zakonik prace.
Zakong. 513/1991 Sh., ve Zni zakona®. 308/2006 Sb., obchodni zakonik

Zakon¢. 309/2006 Sb., kterym se upravuji dalSi poZzaddwdagpenosti a ochrany zdraviiip
praci v pracoviypravnich vztazich

Zakon¢. 22/1997 Sbh., o technickych pozadavcich na vyrpbkyzreni zakori ¢. 71/2000 Sb.,
zakonat. 205/2002 Sh., zakorta 226/2003 Sb.

VyhlasSka¢. 50/1978 Sb., o odbornéimgmbilosti v elektrotechnice.
Vyhlaska¢. 499/2006 Sb., o dokumentaci staveb (jak vésestaivdenik)

VyhlaSka¢. 20/1979 Sb., kterou se cuji vyhrazend elektricka #iaeni a stanovi dkteré
podminky k zajigtni jejich bezpeénosti, ve zini vyhlasky¢. 553/1990 Sb., reni viadyc.352/2000
Sb. a vyhlasky. 159/2002 Sb.

Vyhlaska¢. 74/2002 Sb. o vyhrazenych elektrickychiizanich

Narizeni vlady¢. 362/2005 Sb., o blizSich pozadavcich na b&aps a ochranu zdravitip
praci na pracovistich s nebezpm padu z vysky nebo do hloubky.

Narizeni vlady¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi blizSi pozadavkybezpény provoz a
pouzivani straj, technickych zézeni, gistroji a ndadi.

Narizeni vlady¢. 591/2006 Sb. o blizSich minimalnich poZadavciahbezpénost a ochranu
zdravi i praci na stavenistich
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Natizeni vladye. 176/2008 Sb. o technickych pozadavcich na stegjdeni
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